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Аннотация.  

для реализации технологических решений по изготовлению ножа выпуклой 

геликоидной формы исполнительного органа в виде лобового рабочего ин-

струмента проходческого подземного агрегата – геохода – необходимо 

выявить взаимосвязь между параметрами поперечного сечения ножа с 

конструктивными решениями ножевого исполнительного органа. Для мо-

делирования процесса формообразования режущей кромки для выпуклой 

геликоидной формы ножа проанализированы основные конструктивные 

параметры и параметры сечения ножа исполнительного органа исходя из 

оптимальной геометрии режущей кромки. В работе рассматриваются 

изменения координат точек режущей кромки ножа исполнительного орга-

на геохода для разрушения мягкой породы, которые меняются по длине 

дуги окружности радиуса R в зависимости от угла расположения сечения 

– φ, с одновременным его поворотом на угол β вокруг оси перпендикулярной 

к поперечному сечению ножа. В качестве метода исследования применя-

ется матричный метод преобразований координат, в котором исследуе-

мые данные представляются в виде матрицы, где каждый элемент мат-

рицы соответствует определенному параметру или характеристике. По 

заданным параметрам поперечного сечения ножа выпуклой формы получе-

на система уравнений, которая позволяет в зависимости от оптимальных 

геометрических характеристик режущей кромки ножа получить траек-

торию точек режущей кромки. Разработана специальная программа в 

среде MATLAB для решения системы уравнений, по результатам которой 

получен график траекторий точек режущей кромки для выпуклой гелико-

идной формы ножа исполнительного органа геохода. 
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ника. 2023. № 6 (170). С. 32-40. DOI: 10.26730/1816-4528-2023-6-32-40, EDN: WHIFMN 

 

Актуальность работы. Для формирования под-

земного пространства предложен новый вид горной 

машины – геохода, в основе которой лежит геоход-

ная технология прокладки подземных сооружений 

[1-6]. Геоход – подземный агрегат, предназначен-

ный для передвижения по неровной местности или 

в условиях сильного перепада высот.  

В конструкции геохода для разрушения мягких 

пород предложен ножевой исполнительный орган в 

качестве рабочего органа. Для разрушения мягкой 

породы предлагаются различные формы ножа ис-

полнительного органа геохода, которые имеют ряд 

преимуществ и недостатков. Данные формы ножа 

исполнительного органа учитывают ряд специфи-

ческих условий работы проходческого подземного 

агрегата – геохода. Одним из альтернативных вари-

антов конструкции для разрушения горной массы, 

который предлагается в работах [7-12], является 

выпуклая геликоидная форма ножа исполнительно-

го органа проходческого агрегата. Также в работах 

[12-16] показано, что данная форма ножа исполни-

тельного органа имеет минимальные напряжения 

при максимальных нагрузках. 

 Исходя из вышесказанного, можно отметить, 

что для разработки технологических решений и 

реализации технологии изготовления ножа выпук-
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лой формы исполнительного органа геохода требу-

ется разработка математических моделей гелико-

идной формы ножа со сложной геометрией. Моде-

лирование формирования выпуклой геликоидной 

формы ножа облегчает процесс производства ос-

новных элементов ножевого исполнительного ор-

гана геохода. 

Цель работы: моделирование выпуклой гели-

коидной формы режущей кромки ножа исполни-

тельного органа геохода, исходя из конструктив-

ных особенностей исполнительного органа и пара-

метров сечения ножа. 

Методы исследования. Для моделирования 

режущей кромки выпуклой геликоидной формы 

ножа исполнительного органа геохода учитывается, 

что сечение ножа при перемещении на определен-

ный шаг по дуге ножа поворачивается на угол β, 

зависящий от его расстояния до оси вращения ге-

охода. Перемещение по дуге ножа задается пара-

метром φ (Рис. 1). Методика построения 3D-

модели ножей различной формы изложена в рабо-

тах [13-14]. Нами предлагается новая аналитиче-

ская методика, основанная на использовании ме-

тода преобразования координат с помощью мат-

риц. 

Рассмотрим положение ножа, которое приве-

дено на Рис. 2, на нем указаны три декартовы пря-

моугольные системы координат. Декартова систе-

ма координат X0Y0Z0 является неподвижной и 

жестко связана с исходным положением сечения 

ножа. Декартова система координат X1Y1Z1 являет-

ся подвижной и связана с положением сечения 

ножа, характеризуемого углом φ. Система коорди-

нат X2Y2Z2 жестко связана с текущим положением 

сечения ножа, повернутого под углом β вокруг оси 

Z1. 

Оси Z в системах координат направлены по ка-

сательным к дуге изгиба ножа по радиусу R. Оси 

X0 и X1 остаются параллельными при перемещении 

сечения вдоль дуги ножа и перпендикулярны 

плоскости, в которой лежит дуга ножа. Оси Z1, Z 2 

всегда совпадают и направлены перпендикулярно 

к сечению ножа. Оси системы X2, Y2, жестко свя-

занные с сечением ножа, поворачиваются вместе с 

ним на угол β вокруг оси Z1 в зависимости от угла 

φ.  

Для определения уравнений движения харак-

терных точек ножа используем матричный метод 

преобразований координат [18-20]. Для преобра-

зований используем матрицу размером 4x4, кото-

 
Рис. 1. Формирование выпуклой геликоидной формы ножа исполнительного органа геохода 

Fig. 1. Formation of the helicoid shape of the bladed working body 

geokhod 

 

 
Рис. 2. Неподвижная и подвижные системы координат 

в сечении ножа для выпуклой формы 

Fig. 2. Systems of movable and fixed coordinates in the 

bladed section 
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рая позволяет учитывать отмеченный ранее харак-

тер движения сечения по отношению к неподвиж-

ной системе координат. Матрица преобразований 

координат от подвижной системы (с индексом 2) к 

подвижной (с индексом 1) имеет вид: 

 

𝑀12 = (

𝑐𝑜𝑠 𝛽 𝑠𝑖𝑛 𝛽 0 0
−𝑠𝑖𝑛 𝛽 𝑐𝑜𝑠 𝛽 0 0
0 0 1 0
0 0 0 1

)   (1) 

Матрица преобразований координат от подвиж-

ной системы (с индексом 1) к неподвижной (с ин-

дексом 0) имеет вид: 

 

𝑀01 = (

1 0 0 0

0 𝑐𝑜𝑠𝜑 𝑠𝑖𝑛𝜑 2𝑅𝑠𝑖𝑛2
𝜑

2

0 −𝑠𝑖𝑛𝜑 𝑐𝑜𝑠 𝜑 𝑅 𝑠𝑖𝑛 𝜑
0 0 0 1

)   

(2) 

Вектор, составленный из координат каждой 

точки в системах X2 Y2, Z2 и X0, Y0, Z0, имеет вид 

соответственно: 

𝑟2
(𝑖)
= (

𝑥2
𝑦2
0
1

)   (3) 

Преобразование координат точки можно запи-

сать в виде:  

𝑟0
(𝑖)
= 𝑀01 ∙ 𝑀12 ∙ 𝑟2

(𝑖)
      (4) 

Преобразование координат точки имеет вид:  

𝑟0
(𝑖)
= (

1 0 0 0

0 𝑐𝑜𝑠𝜑 𝑠𝑖𝑛𝜑 2𝑅𝑠𝑖𝑛2
𝜑

2

0 −𝑠𝑖𝑛𝜑 𝑐𝑜𝑠 𝜑 𝑅 𝑠𝑖𝑛 𝜑
0 0 0 1

) ∙

(

𝑐𝑜𝑠 𝛽 𝑠𝑖𝑛 𝛽 0 0
−𝑠𝑖𝑛 𝛽 𝑐𝑜𝑠 𝛽 0 0
0 0 1 0
0 0 0 1

) ∙ (

𝑥2
𝑦2
0
1

)            (5) 

 

𝑟0
(𝑖)
=

(

 

𝑐𝑜𝑠 𝛽 𝑠𝑖𝑛 𝛽 0 0

−𝑐𝑜𝑠𝜑 ∙ 𝑠𝑖𝑛 𝛽 𝑐𝑜𝑠𝜑 ∙ 𝑐𝑜𝑠𝛽 𝑠𝑖𝑛𝜑 2𝑅 ⋅ 𝑠𝑖𝑛2
𝜑

2

𝑠𝑖𝑛 𝛽 ∙ 𝑠𝑖𝑛𝜑 −𝑠𝑖𝑛𝜑 ∙ 𝑐𝑜𝑠𝛽 𝑐𝑜𝑠 𝜑 𝑅 ∙ 𝑠𝑖𝑛 𝜑
0 0 0 1 )

 ∙

(

𝑥2
𝑦2
0
1

)     (6) 

Следовательно, уравнение координат точек 

имеет вид:  

{

𝑥0 = 𝑥2 ⋅ 𝑐𝑜𝑠 𝛽 + 𝑦2 ⋅ 𝑠𝑖𝑛 𝛽

𝑦0 = −𝑥2 ⋅ 𝑐𝑜𝑠𝜑 ∙ 𝑠𝑖𝑛 𝛽 + 𝑦2 ⋅ 𝑐𝑜𝑠𝜑 ∙ 𝑐𝑜𝑠 𝛽 + 2𝑅𝑠𝑖𝑛
2 𝜑

2

𝑧0 = 𝑥2 ⋅ 𝑠𝑖𝑛 𝛽 ∙ 𝑠𝑖𝑛𝜑 − 𝑦2 ∙ 𝑠𝑖𝑛 𝜑 ∙ 𝑐𝑜𝑠 𝛽 +𝑅 ⋅ 𝑠𝑖𝑛 𝜑

  

  (7) 

Для определения взаимосвязи между парамет-

рами сечения ножа и параметрами выпуклой гели-

коидной формы ножа исполнительного органа 

необходимо рассмотреть схемы, которые приведе-

ны на Рис. 3. 

Для каждой точки ножа, которая находится от 

оси вращения геохода на расстоянии х: 

𝑡𝑔𝛽 =
ℎв

2∙𝜋∙𝑥
    (8) 

Рассмотрим два случая. В первом точка нахо-

дится до средины дуги выпуклой формы. Расстоя-

ние х через параметры выпуклой формы: 

𝑥 = 𝑥1 + 𝑥2   (9) 
𝑥1

𝑅
= 𝑠𝑖𝑛

𝜑𝑚𝑎𝑥

2
   (10) 

𝑥2

𝑅
= sin(

𝜑𝑚𝑎𝑥

2
− 𝜑)   (11) 

𝑥 = 𝑥1 + 𝑥2 = 𝑅 ∙ 𝑠𝑖𝑛
𝜑𝑚𝑎𝑥
2

+ 𝑅 ∙ sin (
𝜑𝑚𝑎𝑥
2

− 𝜑) = 

= 𝑅 ∙ (𝑠𝑖𝑛
𝜑𝑚𝑎𝑥

2
+ sin (

𝜑𝑚𝑎𝑥

2
− 𝜑)) (12) 

Во втором случае точка находится после сере-

дины дуги ножа выпуклой формы. Определяем рас-

стояние х через параметры выпуклой формы: 

𝑥 = 𝑥1 − 𝑥2   (13) 
𝑥1

𝑅
= 𝑠𝑖𝑛

𝜑𝑚𝑎𝑥

2
   (14) 

𝑥2

𝑅
= sin(𝜑 −

𝜑𝑚𝑎𝑥

2
)   (15) 

𝑥 = 𝑥1 − 𝑥2 = 𝑅 ∙ 𝑠𝑖𝑛
𝜑𝑚𝑎𝑥

2
− 𝑅 ∙ sin (𝜑 −

𝜑𝑚𝑎𝑥

2
) = 𝑅 ∙ (𝑠𝑖𝑛

𝜑𝑚𝑎𝑥

2
− sin (− (

𝜑𝑚𝑎𝑥

2
− 𝜑))) = 𝑅 ∙

(𝑠𝑖𝑛
𝜑𝑚𝑎𝑥

2
+ sin (

𝜑𝑚𝑎𝑥

2
− 𝜑)) (16) 

Исходя из полученных выражений (8) (12) и 

(16), можно записать следующее: 

𝑡𝑔𝛽 =
ℎв

2∙𝜋∙𝑅∙(𝑠𝑖𝑛
𝜑𝑚𝑎𝑥
2

+sin(
𝜑𝑚𝑎𝑥
2

−𝜑))
 , или

 (17) 

𝑡𝑔𝛽 =
ℎв

4∙𝜋∙𝑅∙sin(
𝜑𝑚𝑎𝑥−𝜑

2
)∙𝑐𝑜𝑠

𝜑

2

  (18) 

При использовании выражений (6) учтем выра-

жения: 

𝑐𝑜𝑠𝛽 =
1

√1+𝑡𝑔2𝛽
=

1

√1+(
ℎв

4∙𝜋∙𝑅∙sin(
𝜑𝑚𝑎𝑥−𝜑

2 )∙𝑐𝑜𝑠
𝜑
2

)2
=

4∙𝜋∙𝑅∙sin(
𝜑𝑚𝑎𝑥−𝜑

2
)∙𝑐𝑜𝑠

𝜑

2

√ℎв
2+16∙𝜋2∙𝑅2∙𝑠𝑖𝑛2(

𝜑𝑚𝑎𝑥−𝜑

2
)∙𝑐𝑜𝑠2

𝜑

2

 (19) 

 

𝑠𝑖𝑛𝛽 =
1

√1+𝑐𝑡𝑔2𝛽
=

1

√1+
1

𝑡𝑔2𝛽

=

1

√1+(
ℎв

4∙𝜋∙𝑅∙sin(
𝜑𝑚𝑎𝑥−𝜑

2 )∙𝑐𝑜𝑠
𝜑
2

)2
=

ℎв

√ℎв
2+16∙𝜋2∙𝑅2∙𝑠𝑖𝑛2(

𝜑𝑚𝑎𝑥−𝜑

2
)∙𝑐𝑜𝑠2

𝜑

2

        (20) 

Подставляя полученные выражения (19), (20) в 

систему выражений (7) для точек режущей кромки, 

получаем следующие: 

Полученная система выражений (22) координат 

точек описывает координаты точек сечения ножа, 

которое поворачивается под углом β вокруг оси Z1, 

при его перемещении по дуге окружности радиу-

сом R на угол φ. Далее для моделирования режу-

щей кромки рассмотрим поперечное сечение ножа 

исполнительного органа (Рис. 4). 
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Для формирования режущей кромки ножа вы-

пуклой геликоидной формы исполнительного орга-

на необходимо определить координаты для край-

них точек кромки А, В, С, которые являются ис-

ходными данными для использования в получен-

ной системе 

уравнений пре-

образования 

координат. Эти 

данные были 

определены 

исходя из опти-

мальных пара-

метров режущей кромки ножа исполнительного 

органа [21]. 

Результаты. Используя выражения, которые 

определяют координаты точек по режущей кромке 

ножа исполнительного органа, можно определить 

взаимосвязь между изменениями положения сече-

ния и парамет-

рами выпуклой 

формы ножа 

исполнитель-

ного органа. 

Для этого 

определяем 

начальные ко-

ординаты для каждой точки в неподвижной про-

странственной системе через параметры сечения, 

исходя из оптимальной геометрии ножа исполни-

тельного органа. Для вершины ножа точка В 

начальные координаты в неподвижной простран-

ственной системе будут равны: 

𝑥2 =
𝑤

2
   (23) 

𝑦2 = 𝑎1 −
𝑎

2
   (24) 

Подставляя полученное выражение в систему 

уравнений, получаем следующее: 

Для точки C начальные координаты  

𝑥2 =
𝑤

2
− 𝑐   (26) 

𝑦2 = −
𝑎

2
   (27) 

Подставляя полученное выражение в систему 

уравнений, получаем следующее: 

Для точки A начальные координаты  

𝑥2 =
𝑤

2
− 𝑐   (29) 

𝑦2 =
𝑎

2
   (30) 
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ляются крайними точками, по которым будет зата-

чиваться нож выпуклой геликоидной формы. 

В результате проведенного исследования по 

определению координат точек режущих кромок 

ножа геликоидной выпуклой формы исполнитель-

ного органа геохода была получена система урав-

нений точек (22), которая задается в неподвижной 

пространственной декартовой системе координат 

матричным методом преобразований. Также полу-

ченная система уравнений определяет взаимосвязь 

между конструктивными параметрами и парамет-

рами изменения сечения ножа по радиусу геохода. 

Полученную систему уравнений можно применить 

для определения координаты любой точки сечения 

ножа выпуклой геликоидной формы исполнитель-

ного органа геохода. Результаты проведенного ис-

следования можно использовать при изготовлении 

ножа выпуклой геликоидной формы исполнитель-

ного органа для обеспечения высокой точности и 

качества обработки сложных поверхностей. 
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Abstract.  

In the development of design and technological solutions for the manufac-

ture of a bladed working body tunneling underground geokhod unit, it is 

important to determine the relationship between the parameters of the 

cross-section of the bladed with the kinematic parameters of the points of 

the cutting edges. Тo simulate the process of forming a bladed working 

body, the profile of a helicoid-shaped bladed is analyzed. The kinematic 

changes in the cross-section of the bladed working body of the geokhod for 

the destruction of a soft rock mass, which changes relative to a stationary 

spatial system, are considered. to obtain the trajectory of changing the 

points of the cutting edge, a matrix transformation method was applied. as 

a result of modeling, systems of equations of the extreme points of the cut-

ting edges with one variable are obtained, the dependence of the angle of 

rotation β on the coordinates along the z axis is revealed. according to the 

given parameters of the bladed cross-section, a system of equations is ob-

tained, which allows, depending on the optimal geometric characteristics of 

the cutting edge of the bladed, to obtain the trajectory of the change of 

points. a special program has been developed in the MATLAB environment 

for solving a system of equations, the results of which are a graph of the 

trajectory of the points of cutting edges. the results of the research can be 

useful in the formation of manufacturing technology of the main elements 

bladed working body of the geokhod for the development of control pro-

grams for processing the working surfaces of the bladed, which require 

high accuracy and quality of processing. 

  

For citation: Nozirzoda S.S., Nikitin E.I.  Development of a mathematical model for the formation of a con-

vex helicoid shape of the blade working body of the geokhod. Mining Equipment and Electromechanics, 

2023; 6(170):32-40 (In Russ., abstract in Eng.). DOI: 10.26730/1816-4528-2023-6-32-40, EDN: WHIFMN 

 
REFERENCES 

http://creativecommons.org/licenses/by/4.0/


«Горное оборудование и электромеханика» № 6, 2023, с. 32-40 
39 

 

1. Aksenov V.V., Kazantsev A.A., Yarovoy S.E., 

Sadovets V.Yu. Construction of a tunnel lining of a 

screw shape for geohod technology. Modern problems 

of the mining and metallurgical complex. Science and 

Production: proceedings of the seventeenth All-Russian 

Scientific and Practical Conference with international 

participation, Stary Oskol, December 17. Stary Oskol: 

Staroskolsky Institute of Technology (branch) "Nation-

al Research Technological University "MISiS"; 2021. 

Pp. 162–166. EDN PYGWYW. 

2. Kazantsev A.A., Aksenov V.V., Sadovets V.Yu. 

Development of a constructive solution for high-

precision thin-walled screw mold for geohod technolo-

gy. Bulletin of the Kuzbass State Technical University. 

2021; 5(147):15–23. DOI 10.26730/1999-4125-2021-

5-15-23. EDN GTUUUE. 

3. Aksenov V.V., Beglyakov V.Yu.,  

Dubinkin D.M.  Substantiation of the need to create a 

new scientific direction - geodynamics of underground 

apparatuses. Sustainable development of mountain ter-

ritories. 2021; 13; 4(50):637–643. DOI 

10.21177/1998-4502-2021-13-4-637-643. EDN 

YVWTRM. 

4. Aksenov V.V., Magazov S.V., Khoreshok A.A. 

[et al.] Creation of tunneling underground apparatuses 

interacting with the geo-environment. Areas of re-

search. Prospects for innovative development of coal 

regions of Russia : Proceedings of the VII Internation-

al Scientific and Practical Conference, Prokopyevsk, 

April 30, 2020. Prokopyevsk: Branch of the T. F. Gor-

bachev Kuzbass State Technical University in Prokop-

yevsk; 2020. Pp. 110–116. EDN TFWWVX. 

5. Aksenov V.V., Chicherin I.V. The general struc-

ture and requirements for the gas management system. 

Bulletin of the Kuzbass State Technical University. 

2017; 6(124):41–47. DOI 10.26730/1999-4125-2017-

6-41-46. EDN YLZWVA. 

6. Aksenov V.V., Beglyakov V.Yu.,  

Kazantsev A.A. [et al.] Experience of participation in 

the project on the organization of high-tech production. 

Mining equipment and electromechanics. 2016; 

8(126):8–15. EDN WWDBRT. 

7. Aksenov V.V., Sadovets V.Yu., Pashkov D.A. 

Substantiation of the need to create an bladed working 

body of a geokhod for the destruction of rocks of a 

small fortress / V. V. Aksenov, V. Yu. Sadovets. Bulle-

tin of the Kuzbass State Technical University. 2016; 

6(118):8–15. EDN XVKMRL. 

8. Sadovets V.Yu., Pashkov D.A. Justification of 

the need to create a bar working body geokhod body 

for the destruction of rocks with a fortress up to 1 on 

the scale of Professor Protodiakonov. Innovations in 

information technologies, mechanical engineering and 

motor transport: collection of materials of the Interna-

tional scientific and practical conference, Kemerovo, 

November 29-30, 2017. Kemerovo: T.F. Gorbachev 

Kuzbass State Technical University; 2017. Pp. 381–

385. EDN YMKXNL. 

9. Aksenov V., Sadovets V., Pashkov D. The In-

fluence of Parameters on the Generatrix of the Helicoid 

Form Guide of Geokhod Bar Working Body. E3S Web 

of Conferences: The Second International Innovative 

Mining Symposium, Kemerovo, November 20-22, 2017. 

Kemerovo: EDP Sciences; 2017. DOI: 

10.1051/e3sconf/20172103008. – EDN ZRRZCX. 

10. Aksenov V., Sadovets V., Rezanova E. Pashkov 

D. Impact of the number of blades of the geokhod cut-

ting body on cutting forces. E3S Web of conferences, 

Kemerovo, Russian Federation, April 24-26, 2017. 

Kemerovo, Russian Federation: EDP Sciences; 2017. 

P. 03015. DOI: 10.1051/e3sconf/20171503015. EDN 

YNHUSR. 

11. Aksenov V.V., Sadovets V.Yu. Synthesis of 

technical solutions for bladed working body of geo-

houses. Bulletin of the Kuzbass State Technical Uni-

versity. 2006; 6–1(57):64–68. EDN YTNCXD. 

12. Aksenov V.V., Sadovets V.Yu. Synthesis of 

technical solutions for the bladed -type geohod module. 

Bulletin of the Kuzbass State Technical University. 

2006; 6–2(58):33–37. – EDN KXGTZB. 

13. Kozlov I.V., Sadovets V.Yu., Sadovets R.V. 

Development of a methodology for constructing a sol-

id-state model of a bladed working body of a geohod. 

Technique and technology of mining. 2022; 2(17):67–

86. DOI: 10.26730/2618-7434-2022-2-67-86. EDN 

SXRDEM. 

14. Sadovets R.V., Rezanova E.V. Methodology for 

constructing a solid-state model of bladed -like measur-

ing organ of a geohod. Innovations in information 

technologies, mechanical engineering and motor 

transport : Collection of materials of the III Interna-

tional Scientific and Practical Conference, Kemerovo, 

October 14-17, 2019. Editorial Board: D.M. Dubinkin 

[et al.]. Kemerovo: T.F. Gorbachev Kuzbass State 

Technical University; 2019. Pp. 148–151. EDN 

JLDJRC. 

15. Pashkov D.A. Substantiation of the power and 

energy parameters of the working organs of the geohod 

for the destruction of soft rocks. Razvitie – 2021: Sci-

entific electronic edition, Kemerovo, May 11-13, 2021. 

Kemerovo: Federal Research Center for Coal and 

Coal Chemistry of the Siberian Branch of the Russian 

Academy of Sciences, 2021. Pp. 42–55. DOI: 

10.53650/9785902305620_42. EDN POJAYX. 

16. Pashkov D.A., Sadovets V.Yu. The influence of 

the helicoid of the bladed working body on the power 

parameters of its interaction with the rock face. Pro-

spects for innovative development of coal regions of 

Russia : Proceedings of the VIII International Scien-

tific and Practical Conference, Prokopyevsk, April 13-

14, 2022. Prokopyevsk: Branch of the T. F. Gorbachev 

Kuzbass State Technical University in Prokopyevsk; 

2022. Pp. 58–62. EDN VAOLAB. 

17. Rodin S.P., Urmaev M.S. Determination of the 

parameters of the transformation of geodesic rectangu-

lar spatial coordinates in arbitrary parameter values. 

Izvestia of higher educational institutions. Geodesy and 

aerial photography. 1998; 4–5:3–14. EDN WHSTOJ. 

18. Solovyov N.V. Methods of correction of spatial 

distortions of images of flat objects under conditions of 

action of a complete affine group of transformations. 

Information and control systems. 2003; 6(7):7–11. 

EDN KYRLOX. 

19. Zhivago E.Ya., Farenbruch D.S., Borisova L.B. 

Statement of the problem of kinematic analysis of 

mechanisms, the links of which are connected by sin-



40 
Mining Equipment and Electromechanics. No. 6, 2023. PP. 32-40 

 

gle-contact kinematic pairs. Mashinostroenie. 2006; 

16:71–77. EDN ORQVDD. 

20. Yunusov F.S., Abdreev M.M. Methodology of 

analytical modeling of the formation of screw surfaces 

with a disk tool. Bulletin of Kazan State Technical 

University named after A.N. Tupolev. 2004; 4:10–12. 

EDN HRLXOR. 

21. Nozirzoda S.S. Ensuring the operational proper-

ties of the bladed body of the geokhod shape of the 

bladed working body of the geohod. Mining equipment 

and electromechanics. 2023; 3(167):49–58. DOI: 

10.26730/1816-4528-2023-3-49-58. EDN NDWGIW. 

 

© 2023 The Author. This is an open access article under the CC BY license 

(http://creativecommons.org/licenses/by/4.0/). 

 

The author declares no conflict of interest. 

 

About the author:  

Nozirzoda Shodmon S., Postgraduate, Assistant, Yaroslav the Wise Novgorod State University, (41 Bolshaya St. Pe-

tersburg str., Veliky Novgorod, 173003, Russia), e-mail: shoni_1997@mail.ru 

Nikitin Evgeny I., C. Sc. in Engineering, Associate Professor, Yaroslav the Wise Novgorod State University, (41 Bol-

shaya St. Petersburg str., Veliky Novgorod, 173003, Russia), 

e-mail: eugeny.nikitin@novsu.ru 

 

Contribution of the authors: 

Nozirzoda Shodmon Salohiddin - conceptualization of research, data collection and analysis, review of relevant litera-

ture, conclusions, writing a text. 

Nikitin Evgeny Ivanovich - setting a scientific task, scientific management, analysis of the results, conclusions, writing 

a text 

 

Author have read and approved the final manuscript.   
 

 


